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Correction proposée par G. Dupont.

Introduction

L’objet du probléme est I’étude de la durée de fonctionnement d’un systéme (une machine, un organisme, un service,
etc.) démarré a la date ¢ = 0 et susceptible de tomber en panne a une date aléatoire. Aprés une partie préliminaire sur les
propriétés de la loi exponentielle, on introduira dans la deuxiéme partie, les notions permettant d’étudier les propriétés de
la date de la premiére panne. Enfin, dans une troisiéme partie on examinera le fonctionnement d’un systéme satisfaisant
certaines propriétés particuliéres.

Les trois parties sont dans une large mesure indépendantes.

Toutes les variables aléatoires intervenant dans le probléme sont définies sur un espace probabilité (2, 4, P) .

Pour toute variable aléatoire Y, on notera E [Y] sont espérance lorsqu’elle existe.

On adoptera les conventions suivantes. On dira qu’une fonction f continue sur R et continue a droite en 0 est continue

sur Ry. En outre, si T' est une variable aléatoire positive dont la loi admet la densité f continue sur Ry, sa fonction de
t

répartition Fr(t) = P (T <t) = / f(u) du est dérivable sur R* | et dérivable a droite sur Ry. On conviendra d’écrire

0
Fr.(t) = f(t) pour tout t € R, F(0) désignant donc dans ce cas la dérivée a droite en 0.

I : Généralités sur la loi exponentielle
On rappelle qu’une variable aléatoire suit la loi exponentielle de paramétre p (u > 0) si elle admet pour densité la

fonction f,, définie par :
_f ope™H* si x>0
fu(x)_{ 0 si z<0.
1. Soit X une variable aléatoire suivant une loi exponentielle de parameétre .
(a) Donner lespérance E [X] et la variable V (X).

(b) Justifier que, pour tout entier naturel n, X™ admet une espérance et déterminer une relation de récurrence
entre E [X" ] et E[X"] pour tout entier naturel n.

(c¢) En déduire E [X"] pour tout n > 0.
(d) Retrouver la valeur de V (X) a l'aide de la question précédente.
2. Propriété caractéristique.

(a) Soient p > 0 et X une variable aléatoire de loi exponentielle de paramétre p.
Justifier que pour tout réel = positif ou nul, le nombre P (X > z) est non nul.
Montrer que pour tous réels positifs = et y,

Pxsn)(X >z +y)=P(X >y).

(b) Réciproquement, soit X une variable aléatoire positive admettant une densité f continue et strictement positive
sur R4, et telle que pour tous réels positifs z et y,

Pixspy(X >2+y) =P (X >y).

i. Soit R(z) = P (X > x). Justifier que R(x) est non nul pour tout réel positif.

ii. On pose = f(0). Montrer que pour tout x réel positif, on a la relation R'(x) + pR(x) = 0.
iii. Calculer la dérivée de = — R(x)e”” sur R.
iv. Déduire que X suit une loi exponentielle dont on précisera le paramétre.

(c) Soient deux réels strictement positifs 11 et po. Soient X7 et Xo deux variables aléatoires indépendantes suivant
respectivement les lois exponentielles de paramétres 1 et ps.

i. On pose Y = max(X;, X2). Déterminer la fonction de répartition Fy de Y et en déduire la densité de la
variable aléatoire Y.

ii. On pose Z = min(X7, X5). Déterminer la fonction de répartition Fz de Z et en déduire la loi de Z.



IT : Fiabilité

Soit T" une variable aléatoire positive qui représente la durée de vie (c’est-a-dire le temps de fonctionnement avant la
survenue d’une premiére panne) d’un systéme. On suppose que T est une variable a densité fr continue sur R, et ne
s’annulant pas sur R

On appelle fiabilité de T" la fonction Ry définie sur R par

Re(t) =P (T >t) =P (T >t)=1— Fr(t),

ou Fr est la fonction de répartition de T'.

1. Soient ¢ un réel positif ou nul et h un réel strictement positif.
La dégradation du systéme sur 'intervalle [t,¢ + h] est mesurée par la probabilité P (¢t <T <t + h).
Exprimer cette quantité a l'aide de la fonction Ryp.

2. Montrer que, pour tout réel ¢ positif ou nul,

. Pt<T<t+h)
lim

h—0 h
h>0

= fr(t).

3. (a) Justifier que pour tout réel ¢ positif, Rp(t) > 0.
fr(t)
Rr(t)

On appelle taux de défaillance la fonction définie sur R4 par le rapport A(t) =

d 1
(b) Montrer que A(t) = pr In (RT(t))
(¢) Déduire lexpression de Rr en fonction de A a I'aide d’une intégrale.

4. Soit Z une variable aléatoire réelle positive de densité g continue sur Ry, admettant une espérance. On pose
Rz(t) =P (Z > t) pour t > 0.

(a) Soit v la fonction définie sur Ry par v(t) = tRz(t).

Montrer que
tg(t) = Rz(t) —v' (1),

ol v/ désigne la dérivée de v.
(b) Montrer que t_lgrnoov(t) =0.
+oo
(¢) En déduire que E[Z] = / Rz(t) dt.
0

5. On suppose désormais que 1" admet une espérance. Soit ¢ un réel positif fixé ; le systéme ayant fonctionné sans panne
jusqu’a la date t, on appelle durée de survie la variable aléatoire T; = T — t représentant le temps s’écoulant entre
la date t et la premiére panne.

On a donc, pour tout réel x positif

RTt(Jf) = P(’Tt > :L‘) = P(T>t)(T > t+$).

(a) Montrer que, pour tout réel x positif,

_ Rr(t+x)
Rr,(z) = T(t)
(b) En déduire que
+oo

Les questions suivantes illustrent les notions introduites précédemment pour des systémes simples.

6. (a) On suppose que T suit la loi exponentielle de paramétre p. Déterminer la fiabilité et le faux de défaillance.

(b) On suppose que le systéme est composé de deux organes 1 et 2 montés en série, dont les durées de vie sont
supposées indépendantes, ce qui implique qu’il tombe en panne dés que 'un d’eux tombe en panne. On note T;
la durée de vie de 'organe ¢, fr, la densité de sa loi qu’on suppose exponentielle de parameétre ;.

Déterminer la fiabilité du systéme et son taux de défaillance.



(c) On suppose que le systéme est composé de deux organes 1 et 2 montés en paralléle, dont les durées de vie sont
supposées indépendantes, ce qui implique qu’il tombe en panne quand les deux organes sont en panne. On note
T; la durée de vie de l'organe i, fr, la densité de sa loi qu’on suppose exponentielle de parameétre ;.

Déterminer la fiabilité du systéme.

7. Soit ¢, s la fonction définie par

B

m(ﬂt)”*le’ﬂt si t>0

Pn,a(t) =
0 si t<O,

ou 3 > 0 est une constante strictement positive et n un entier naturel non nul.

(a) Vérifier que ¢, 3 est une densité de probabilité (loi d’Erlang).
(b) On suppose que T' admet pour densité la fonction ¢, 5. Montrer que la fiabilité a la date ¢ est

n—1 X
- (Bt)F
Rp(t)=e Py o
k=0
8. Soit 1, g la fonction définie par

B
)" s t>0

S

B\t —(
Ynp(t) = 77(’7> ¢
0 si t<O,

oug>1,1n>0.

(a) Veérifier que 13, est une densité de probabilité (loi de Weibull).

(b) On suppose que T" a pour densité la fonction 15 ,. Déterminer la fiabilité Rp(t) et le taux de défaillance A(t) a
la date t.

(c) Etudier tllgl A(t) en fonction de la valeur de 8.

III : Systéme Poissonien

On considére maintenant un systéme dont le fonctionnement est défini comme suit : pour tout réel ¢ positif, la variable
aléatoire V; a valeurs entires représente le nombre de pannes qui se produisent dans l'intervalle [0, ¢]. On considére que
le systéme est réparé immeédiatement aprés chaque panne.

On notera en particulier que pour s < t, on a Ny < N,.

On suppose qu’on a les quatre propriétés suivantes :

— No=0et 0 <P (N, =0) <1 pour tout ¢t > 0.

— Pour tous réels to,t1,...,t, tels que 0 <tg <ty < --- <t, les variables Ny, Ny, — Ny, Ny — Niyy ooy Ny, — Ny,
sont mutuellement indépendantes (accroissements indépendants).

— Pour tous réels s et ¢ tels que 0 < s < t, Ny — N suit la méme loi que N;_; (accroissements stationnaires).

o B> D
h—0 h
h>0

On pose, sous réserve d’existence, pour tout u > 0 et pour tout s € [0,1], G, (s) = E [sN“], avec la convention 00 = 1.

1. (a) Justifier que pour tout u > 0, G, (s) existe pour tout s € [0,1] et qu’on a, pour tout s € [0, 1],

(b) Montrer par ailleurs que, pour tous réels u et v positifs ou nuls, et pour tout réel s tel que 0 < s <1, on a
Guto(8) = Gu(8)Gy(5).

2. On fixe s tel que 0 < s < 1.



(a) Montrer que G1(s) > 0.
On pose (s) = —InG1(s) et, pour u > 0, P(u) = Gy (s).
(b) Montrer que (k) = e %) pour tout k € N.

(¢c) Soit g un entier naturel non nul. En considérant G'1 (s), montrer (%) — e a?),
q

(d) Montrer que si p est un entier naturel et ¢ un entier naturel non nul, on a ¥(r) = e~ ") ot on a posé r = ]3.
q

(f) En déduire que pour tout s € [0, 1], lim ——>—— = —6(s).
h—0 h
h>0
3. Montrer par ailleurs que pour tout s € [0,1],
+o00
Gu(s) =1=P(Ny=1)(s— 1)+ > PNy =k)(s" 1)
k=2
4. Montrer que pour tout s € [0, 1],
+oo
> P (N, =k)(s" - 1)
. k=2 _
A h =0
h>0
P (N, =1)

5. (a) En déduire qu'il existe a > 0 tel que o = }Lim et que pour tout s € [0,1], 0(s) = a(1 — s).

—0
h>0

(b) En considérant G, (0), montrer que o > 0.
6. (a) On fixe un temps u > 0. Montrer que pour tout s € [0, 1],

+oo +oo (au)k
Gu(s) = ZP (N, = k)s* = Z {ea“k'} sk
k=0 k ’

=0

(b) Déduire que pour tout u > 0, la variable aléatoire N,, suit la loi de Poisson de paramétre cu.

Une famille de variables aléatoires ayant les mémes caractéristiques que la famille (Vy);>o est un processus de
Poisson et la constante o s’appelle le paramétre du processus de Poisson.

7. Soit T la variable aléatoire désignant la date de la premiére panne. Soit ¢t > 0. Comparer les événements (T > t) et
(N; = 0). En déduire que T suit la loi exponentielle de paramétre .

8. Pour ¢ positif fixé, on pose pour h réel positif, Nj, = Niip — Ny
(a) Montrer que N, est une variable aléatoire qui représente le nombre de pannes survenues dans l'intervalle [t,t+h].
(b) Montrer que la famille (Nj),>0 est un processus de Poisson de paramétre .

(¢) En déduire que la premiére panne survenant aprés la date ¢ se produit suivant une loi exponentielle de parameétre
Q.

(d) En déduire que le processus de Poissons a la propriété que, pour chaque ¢t donné, le taux de défaillance du
systeme aprés t est constant.




Solution :

Partie 1 : Généralités sur la loi exponentielle

1. (a) Si X ~» &(u), on sait que

(b) Soit n € N. La fonction = — z™ue™** est continue sur R et

_ 1
xn‘ue muz _ o <2
r—r+00 X

donc
+oo
/ " pe H* dr converge.
0

Ainsi,

+oo 00

/ |lz|" fx () do = / z"ue " dz converge

oo 0

et donc

[ X" admet une espérance. ]

En effectuant une IPP, on obtient

—+oo
E [X"+1] :/ " e dy
0

M
= lim 2"t

pe M dx
M :+oc0 0

, M
= lim [—x"Jrle*”x]éu +/ (n+1)z"e " dx
M :~4oc0o 0

M
= lim —M""le M 4 (n 4 1)/ x"e M dx
0

M :+c0
41 [T
_ I + / x"pe M dx
2 0
1
_ " gy,
i
Ainsi,
1
¥neN, E[x"]="T"g[x".
1L

(¢) On montre aisément par récurrence sur n a partir de la question précédente que

n!
vneN, BIX"= o

(d) D’apres la formule de Koenig-Huygens, on a




2. (a) Pour tout x > 0, on a

PX>z)=1-—Fx(z)=e " >0 ]

et donc, pour tous z,y € R4, on a

PX>z+y X >x)

P(X >x)
P(X >z+y)
o )] X X
PX>1) (car (X >z +vy) C (X > 1))
efﬂ(m+y)

P(X>x)(X >x+y) =

T e—hz
— e hY

=P (X >vy).

Ainsi,

[ Vo, y e Ry, Puop(X >z+y) =P (X >y). ]

(b) i. Soit z € Ry. Alors
—+oo
Rz)=P(X >z) = / fx(t) dt
+oo
mais fx est strictement positive sur R, donc / fx(t) dt > 0 et donc

Jx

[VJ:ZO, R(z) > 0. ]

ii. Pour tout z >0, on a R(z) =1 — Fx(z) or fx est continue sur R, donc Fyx est C! sur R} et
R(z) = —fx ().
Par ailleurs, pour z,y > 0, on a
Pixsn)(X >z +y)=P(X >y)

donc, puisque (X >z +y) C (X > z),

PX>z+y)
P TE>Y
ou encore R+ )
Tty
W_R(y)7

et donc, en dérivant par rapport a x, on obtient
R'(z +y)R(z) — R(z +y)R'(z) = 0.
En évaluant en z = 0, on obtient

R'(y)R(0) = R(y)R'(0) =0,




¢’est-a-dire puisque R(0) =P (X > 0) =1,
R'(y) + fx(0)R(y) = 0.

On a donc bien montré que

[ Yy >0, R'(y)+uR(y)=0.

iii. Soit h:xz — R(x)e”*. Alors, pour tout > 0, on a

h'(z) = R'(z)e"® + puR(x)e!”
(R () + pR(x))
(

=0

d’apres la question précédente).

Ainsi,

[ Vo >0, h'(z)=0.

iv. La fonction z — R(z)eM® ayant une dérivée nulle sur Ry, elle y est constante. Ainsi, il existe un réel
k tel que
Ve e Ry, R(z)=ke M.

Mais puisque k = R(0) = 1, il vient, pour tout = > 0,
R(z) =e ¥

et donc
Fx(z)=1—R(z)=1—e"".

Par ailleurs, X est a valeurs positives donc Fx(x) = 0 si < 0. Il s’ensuit que Fx est la fonction de
répartition d’une loi £(u) et donc

X ~ E(w).

3. (a) Soit Y = max(X;,X3). Ona Y (Q) C Ry donc Fy(x) =0siz <0.Siz>0,ona

Fy(z) =P (max(X;, X2) < x)
=P(X; <z)P(X;<x)
= (1 —e M) (1 — e H27)

=1 — e mT _ gmH2@ | o= (H1tp2)T

Ainsi,

2 0 si <0
v(z) = 1 — e % — gmh2t 4 o=(mtu2)e o 5> (),

La fonction Fy ainsi obtenue est continue sur R et C' sur R* donc Y admet pour densité la fonction
définie par :

fr(z) = — —pa —(pat )g . 2o
e + ppeTH2® — (pg + pge” TR s g > 0.

(b) Soit Z = min(X;,X3). Ona Y (Q) C Ry donc Fz(x) =0siz <0.Siz >0, ona

Fyz(z) = P (min(Xy, X5) < z)




=1—P (min(Xy, X2) > z)
=1-P(X; >2)P (X > z)
=1—(1—(1—eM%)(1—(1—e H22))
=1 — g M1Tp— 2%

=1 — ¢~ (mtp2)z

Ainsi,

0 si <0
Fz(z) = { 1—e (mtue o 2>,

Il s’ensuit que

[Zw&m+m)]

Partie II : Fiabilité

1. On a
Pt<T<t+h)=P(T>t)—P(T>t+h)=Rp(t)— Rp(t+ h).
2. On a
< < _
lim P (t < T <t+ h) — lim FT(t+ h) FT(h)
h:0t h h:0t
= Fr(t)
*fT(t)v

car fr est continue sur R .
Ainsi,

. P{t<T<t+h)
lim
h:0t+ h

= fr(t).

3. (a) Pour tout t positif, on a
“+ o0
RT(t) = / fT(u) du
t

1
Z/;Jr fr(u) du>0

qui est strictement positive car fr est continue et strictement positive sur [t,t + 1]. Ainsi,

[ Vt>0, Rp(t)>0. ]

(b) On a

d 1\ R
@™ (Rm)) = Ree <




_Rp(t)
Rr(t)

_ fr(@®)
Rr(t)

—A(®).

(d’apres 11.2)

Ainsi,

(¢) Soit x > 0. On a

et donc

4. (a) Pour tout t > 0, on a v(t) = tRz(t) donc

v'(t) = Rz (t) + tRy ()
= Ry(t) —tg(t) (d’apres 2)

et donc

[ Vit >0, tg(t) = Rz(t) —v'(t). ]

(b) Pour tout ¢t > 0, on a

0 <w(t) =tRz(t)
+oo
= t/t g(u) du

= /t+<>° tg(u) du
< /t+0O ug(u) du

+oo t
:[ ug(u) du — g(u) du

Ainsi,




[ v(t) mO. ]

+oo
/ tg(t) dt
0

M
= i tg(t) dt
M
_ o
—J\}}inoo ; Rz(t) —v'(t) dt
M M
- 1 _ ’
= Jm [ R0 a /O V(8 dt
M

= thrnoo ; Rz(t) —v(M) +v(0)

(c) On a

g
N
I

+oo
/ Rz(t) dt (d’aprés 4.b et car v(0) = 0).
0

On a donc bien

+o00
mmzo Rz (t) dt.

5. On suppose désormais que T admet une espérance. Soit ¢ un réel positif fixé; le systéme ayant fonctionné
sans panne jusqu’a la date ¢, on appelle durée de survie la variable aléatoire T; = T — t représentant le temps
s’écoulant entre la date t et la premiére panne.

On a donc, pour tout réel x positif
Ry, () =P (T; > x) = Pipsyy (T > t + ).
(a) Pour tout réel z positif, on a

Rr(t+ x)
RTt (.’1?) = 7RT(t)
P(T>t+z,T>t)
- P(T > 1)
P(T>t+x)
:7P(T>t) (car x > 0)
_ Ry(t+x)
B Rr(t)

On a donc bien,

(b) On a

+oo
E[T;] = / Ry, (z) dz  (d’aprés 4.c)
0

+o0o
Rr(t+ )
= ————~ dx (d’aprés 5.a

A Re(t) (dap )

10




“+o0
0

“+o0
= / Rr(u) du (en posant u = x + t)
t

Ainsi,

6. (a) Si T~ E(u), on a pour tout ¢ > 0,

et

pe”

A(t) = =p

e—Ht

Remarque : On observe que le taux de défaillance est indépendant du temps, ce qui est cohérent avec le
fait qu’une loi exponentielle est sans vieillissement.

(b) Les T; étant indépendantes, il suit de 1.3.b que T' = min(T}, Tz) ~» E(u1 + pe2). Ainsi, il suit de la question
précédente que, pour tout ¢t > 0,

[ RT(t) = e_(“l"'ﬂ?)t et A(t) = W1 + peo. ]

(¢) Les T; étant indépendantes, il suit de 1.3.a que, pour tout ¢ > 0,

[ Rrp(t) = et 4 g7Hat — o= (matm2)t, ]

7. (a) Pour tout ¢, g est clairement positive sur R et continue sur | — 0o, 0[ et sur [0, +o0[ et

1
enae) = 2 ()

+oo
de sorte que / ¢n, () dx converge. Par ailleurs, en posant v = ft, on a
0

e B e n—1_-—pt
n dt =
/ on,p(t) dt I A (Bt)" e dt

—00 (n -1
ﬁmfl /+oo ne1 gt
= — t e dt
1)
(7;n—1) ’
= WE [Tn_l] avec T ~~ g(ﬂ)
gl (n—1)!
T (n=1)! pr-l
=1.

Il s’ensuit que

11




[ ©n,p est bien une densité de probabilité. ]

(b) On montre par récurrence sur n € N* que, pour ¢t > 0, on a

+00 n—1 k
t)

. dr = —pt (/8 )

| ensta) o=y UL

k=0

+oo +o00
/ v1,8(x) de = / Be " dx
t t

Sin=1, on a,

M
= lim Be P dx
M :+oco
M
= i _e Pz
M%?oo[ <l
_ Bt

et la propriété est bien vérifiée pour n = 1.
Soit m € IN* telle que la propriété soit vérifiée, on a alors (en abusant légérement des notations pour

alléger),
+o0 r+00 B
/ Ont1,8(x) de = / Z(Bx)"e P da
¢ ’ p n!
1 [+
= — u"e ™ du (en posant u = fz)
Bt
1 o 1 [t
=~ [—u"e*“]: + = nu""te™" du (IPP)
n. n. Bt
n ,—pBt 1 “+o0
= (Bt)"e + / e" e du
n! (n—1)!Jg
) —pBt +o00
= 7(6 )n'e +/t ¢on,p(x) dx (en posant z = %)
t
(5 ) e Pt Z (par hypothése de récurrence)
_ Bt (Bt)*
ey B
k=0
Ainsi,

+00 n—1 (Bt)*
Vn € N,Vt >0, / on p(T) dx*efﬁtzi.
t

k!
k=0

(a) g,y est clairement positive sur R et continue sur | — 0o, 0[ et sur [0, +oo[. En outre,

wo@)= o ()

—+o0
de sorte que ¥y p(x) do converge.
0

12




En outre,

oo _ +OCB t A-1 _(L)ﬁ
N Ynp(x) do —/0 B <77> e dt

Hoe 8 t
= BeP~te™ du (en posant u = —)
0 n
= {—e‘“BT_OO
0
=1.

Ainsi,

[ g, est une densité de probabilité. ]

(b) Pour tout ¢t > 0, on a

+oo
Re(t)= [ tpn(2) do

+oo

t
= / Buﬁ_le_uﬁ du
t

Ainsi,

et donc

[ A(t) ——— +o0. ]
t——+oo
Partie III : Systéme Poissonien
1. (a) Soit u>0et s € [0,1]. Alors
0<|sM <1

et donc s™V* admet une espérance et, d’aprés le théoréme de transfert,

+oo
Gu(s) =E[s"] =D s"P (N, = k).
k=0

13




(b) Soient u et v positifs ou nuls et s € [0,1]. Alors

u+v Z P ut+v — k

+o0 400

=> > P(Ny=1i,Nypy =k)s"
k=0 =0
+00 +o00

:ZZP(Nu:z',NW,—Nu:k—z‘)s’f

k=0 i=0

mais N, = N, — Ny et N4, — N, sont indépendantes d’aprés I'hypothése des accroissements indépendants

et donc
+o0 400

Guio(s) =D Y P(N, P (Nyyo — Ny =k —i)s*

k=0 =0
Mais, par hypothése, N, = Ny yy—q suit la méme loi que Ny 4, — N, et donc

+o0 400
Guin(s) =D Y P (N P(N,=k—1i)s"
k=0 i=0
+oo +oo
:<ZP(NUZZ>> ZP(NUZJ)
=0 7=0
= Gu(s)Go(s)

On a donc bien

[ Yu,v > 0,Vs € [0,1], Guiv(s) = Gu(8)Gy(s). ]

2. On fixe s tel que 0 < s < 1.

(a) On a
Gi(s) = E [le]
—+oo
=> P(Ny=k)s*
k=0
+oo
P(Ny=0)+ Y P(N =k)s"
k=1
mais Z P (N ) 5% est positif comme somme de termes positif et P (N; = 0) > 0 par hypothése. Ainsi,
Gl(S) > 0.
(b) Soit k € N. Alors
P(k) = Gr(s)
= (Gi(s))"
_ (6—9(5))k
_ e—ké‘(s).

Ainsi,
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et donc

(d) Soit pe N, g€ N* et r = g Alors

Ainsi,

[ VreQy, o(r)=e"). ]

(e) Soit u € Ry et soient (1, )nen €t (7] )nen des suites de rationnels telles que

r ——u~ et 71, ——u’t
n—-+oo n—-+oo
(on peut par exemple prendre pour 7, approximation décimale de u obtenue en tronquant a la n-éme

décimale, et r/, obtenue en ajoutant 1 & cette derniére décimale).
Alors, pour tout n € N, on a

TnSUST;L = NTHSNuSNT’n
= sV <N < M
= G, (5) <Gu(s) <G (8)
= P(ra) < ¥(u) < Y(r7)
= e~ n0(s) < w(u) < efr;ﬁ(s)

En passant a la limite en n, par continuité de ’exponentielle, théoréme d’encadrement donne
Blu) = ),

Ainsi,

Vue Ry, (u)=e 2006,

15




(f) Soit s € [0,1] et h > 0. Alors

3. Pour tout s € [0,1],

—+00
=Y P(Ny=k)(s" —1)
k=0
“+o00
=P(Ny=1)(s—1)+ > P(N,=k)(s"—1)
k=2
Ainsi,
+oo
Vs€[0,1], Gu(s)—1=PNy=1)(s—1)+ Y P(N,=k)(s*—1).
k=2
4. Soit s € [0,1]. On a
+o0 too
S P(Ny=k)(s*—1)| D P(Ny=k)
k=2 < k=2 kE
I = h 5" = 1]
+oo
> P (N, =k)
< MT (car [s" — 1] < 1)
P (Np, > 1)
h
0 hypothése).
m (par hypothése)
Ainsi,
oo
> P (N, =k)(s" - 1)
k=2
h h—0t
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5.

(a) D’aprés 2.f, on a

mais, d’aprés 3,

o h M 7
et donc, d’aprés 4,
P(N,=1)(s—1
( h ) (S ) —9(8)
h h—0+
et donc
P (Nh = 1) _ 9(8)
h h—0t s—1°
Ainsi, si on pose
0
o )
s—1

on a

Remarque : L’identité o = lim
h:0t

(b) On a

montre que « est indépendant de s.

)
0-1
=0(0)
= —InG1(0)
=—InE [0™]

= —hlP(Nl :O)

mais P (N7 = 0) €]0, 1] par hypothése donc In(P (N; = 0)) < 0 et donc
a > 0.

(a) On fixe un temps u > 0. Soit s € [0,1]. D’aprés le théoréme de transfert, on a

mais
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Ainsi,

(b) Si les sommes en 6.a étaient finies, on pourrait faire une simple identification des coefficients. Mais les
sommes étant infinies, on n’est pas a strictement parler dans ce cadre. On invoque alors un résultat
classique (mais encore une fois hors-programme) qui dit que si deux séries entiéres coincident sur un
voisinage alors leurs coefficients sont égaux. Pour mémoire, la démonstration se fait par récurrence sur
I'indice du coefficient en dérivant k fois 'identité et en évaluant en 0. Si on applique ce principe a 'identité
trouvée en 6.a, on a

(au)*

VkeN, P(N,=k)=c """y

et donc

[ Ny ~ P(au). ]

Une famille de variables aléatoires ayant les mémes caractéristiques que la famille (N¢);>o est un processus de
Poisson et la constante o s’appelle le paramétre du processus de Poisson.

7. Pour t < 0, on a Fr(t) =0 car T est a valeurs positives.
Pour tout ¢t > 0, on a (T > t) = (N; = 0) donc

FT(t):l—P(T>t)
—1-P(N,=0)

=1—e

On reconnait la fonction de répartition d’une loi £(«) et donc
T ~ E(a).

8. Pour ¢ positif fixé, on pose pour h réel positif, Nj, = Niyp — Ny

(a) Nh = Nyyn — Ny représente la différence entre nombre de pannes arrivé a jusqu’a t 4+ h et de celui arrivé
jusqu’a t. Ainsi, N, représente bien le nombre de pannes survenues dans Uintervalle [t, ¢ + h].

(b) On Ny = N; — N; = 0 et, pour tout i > 0, P (Nh - 0) =P (Nywn — N, = 0) = P (N, = 0) €]0,1[. Par

ailleurs, pour tous réels tg,¢1,...,t, telsque 0 <ty <t < -+ <t,,ona Ny = Niyyyy — Ny et , pour ¢ > 1,
Nti = Nf,,, - Nti—l = Niyt, — Ne — (Npyt,_, — Nt) = Negy, — Nigy,_, de sorte que les accroissements sont
bien indépendants puisque (V;); est un processus de Poisson. On procéde de méme pour les accroissements
stationnaires.

Enfin,

P (Nh > 1) =P (Nepn — N, > 1)

=P (N, >1) (accroissements stationnaires).
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Ainsi,
P(Nh>l) B P (N, > 1)

h o h h—0+

puisque (NVy); est un processus de Poisson.

(c) En appliquant la propriété établie en 7 au processus (Np)p>0, la date de la premiére panne aprés ¢ suit
une loi £(a).

(d) D’apres 8.c, pour tout ¢ > 0, la loi de la date de la premiére panne aprés ¢ est £(«), qui est indépendante
de t. Ainsi, le taux de défaillance est constant, et il suit de I1.6.a qu’il est égal a «.

O
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